iﬁr =

EI:I'I:#:' ks




A -

Parametros

Eficiencia maxima Método de navegacion

2.200 m?/h VSLAM+Marker+3D Lidar SLAM
Autonomia Velocidad
5-10 h 0.2m/s-1.2m/s
Ancho de barrido Bateria
700 mm S 60 Ah
Capacidad depésito residuos g Voltaje de entrada nominal
35L 100-240V
Tiempo de carga Proteccién
3,5h IP 54
Peso del robot Peso de la estacion de carga
85 kg 57,8 kg

Atencion al cliente

Formacion

Servicios de valor anadido

Escenarios de aplicacion

Velocidad de respuesta
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Transporte publico y aeropuertos

Politica inicial de mantenimiento
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Recintos deportivos

¢Agendamos una demo?

info@rh-bots.com
Telf: +34 680 40 41 41

Calle 6, n° 29

Poligono Industrial de Picassent
46220 Picassent (Valencia)
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